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II.6 Die Hesse - Matrix von einer 0 Function
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II. 8 Umkehrsatz

amiaezunnar .LI -8.1 Umkehrsatz fiir Funktionen der Van- abel IR (Kowalski Prop . {
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5. 1.6 (5)

fstetig auf Ca
,
b ] bei uns : Sk . 5.2.2

f c- C^( (a) b)) ft > 0 auf (a) b)
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ist auf [ fla ) , flbl] stetig and auf ( flat , flbD der Klasse C

"
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II.8.2 Satz ( Uenkehrsatz in IR
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.
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