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II. 7 Der Satz von Stokes in IR's
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II.8.2 Satz von Gauss in 3D
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Beweis von dem Satz von Gauss :

fiir v= ( §
,
)

div V = V3 C- C° bez
.
der 3. Dim.

1,8¥ an ¥ I
fwbim.ca, b) ✗cc , d]

""

¥} ¥) dfhz =/ V3 (×, y, 4 (×, y )) dµz
1£

&

0×4×401=(-8,5%1)
f- (%) V14) - 0×4 ✗ 0yd = Vs (×, y , 4 lx, y))

f Volo - n do =/ Vs ( × , y , 4 lay )) dµzS
a

Ende des Stoffer der Ana2 - Vortesting .
:)


